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Zorra Hidraulica con balanza

Modelo ZHCBD6853

Bienvenido al manual de la zorra hidraulica (con balanza electrénica). Este
equipo esta fabricado en acero de alta calidad, con un disefio compacto,
resistente, de facil operacién y mantenimiento.

Para garantizar su seguridad y un uso adecuado, lea atentamente este manual

antes de operar el equipo.

Parametros de Pesaje

Capacidad 2000/2500/3000 kg
Bateria 7.4V/4.0AH

Horas de Operacion 72H

Tiempo de Carga 6H

Entorno de Uso Dry

Condiciones de Trabajo -10~40 °C

Precision +0.5

Notas y Precauciones
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Forklift Scale

Instalacion y Operacion del mango

Método de Operacién del mango

Método de Instalacion del mango
barra
Inserte el pasador de ubicacion
después de que el eje haya
sido colocado.
cadena - -

Después de que el eje pase a
través, la cadena debera pasar
por esta barra.

Presione hacia abajo la barra
de presion después de instalar
el eje y la cadena.
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Forklift Scale

Parametros del Vehiculo y Diagrama Esquematico
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Rango 2000KG 3000KG
o ae as mmh 550 685 550 685
horghiiaeas | mm 1150/1200
Altura minima mm 85mm2mm
A s | mm 195
Ancho total mm 550 685 550 685
Longitud total mm 1550
Radio de giro mm 1620
Peso del producto | KG nylon93/PU97 | nylon93/PU97 | nylon96/PU100 nylon96/PU100
Tamario del mm2250%570*9 | 2250%700%90 | 2250%*600%*90| 2250%730*900
embalaje completo 00 0 0










Forklift Scale

Diagrama Despiece de la Carroceria del Vehiculo

13 Ibl. 311 7N : 7
!

ji L 1 1 1 1 i 1
Project
Rioject | Part number explain (Cantidad Rroject || Part number explain lcantidad
Respaldo con 19 |20x97
1 orejas y tapa 1 9
Conjunto de 1 70 | To%F
2 horquillas 4
Cabeza de la varilla dd 21 | 16X30
3 |wraccion del ensamble 2 2
4 Sensor 1 22 M 12 9
5 |cubierta de horquita 1 23 | X P
Placa de soldadura de OXT06 T
6 Ia horquilla 4 24
B Estructura del 25 Presiope la manga T
7 | soporte de rueda 2 pequena
Abrazadera de ruedal 4 76 |Epsamble dela T
9 Ruedas pequefias 4 27 Cubierta del cabezal T
10 | Rodamiento 204 12 28 | Acrilico T
11 |Ensamble del brazo 1 27| Blaga de aircuito T
12 | Placadearastre 0 [ Proteccion T
del cilindro de aceite 1 de la carcasa
13 | Cubierta de tapa 1 T [ Rueda grande T
Ensamble del cilindro 3 Eje de |
14| de acsite 1 32 | flgsigarueda 2
Eje del iindro 2 T
15 | abaceite 1 33| GRREPanGe
16 Elsem‘:m del brazo 1 34 Manija de presion 1 2
5 T
17 | Tomillo 2 2 35
26
18 m12 2
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Forklift Scale

Diagrama Despiece del elevador hidr:

Pk, e ¥,
1 BE41.5 >j|'263 Embolo
}7BF 31.5 fnfiofnipovo 4 T =

3 BF 31.5 X 3.55 O-Ring 1
. BF D31.5 Buje guia T
5 BF 69 X 2.65 O-Ring 1
6 BF 31.5 Anillo de sellado 1
7 BF 10 Circulo de combinacién 2
8 M 10 X 1 Tornillo de sellado 9
9 BF 8 X 100 Varilla de bloqueo 1
10 BF 6.35 Bola de acero 2
1 BF Cuerpo de valvula 1
12 BF Nucleo de valvula 1
13 M 20 X 1.5 Torillo de sellado |
14 BF 20 Circulo de combinacion 9
15 Resorte Pagoda Universal |
16 BF Carcasa 1
17 BF 6.35 Bola de acero 9
18 M8 X 10 Ajuste de cabeza de cilindro 1
19 BF 5 Bola de acero 1
20 BF 5 Asiento de bola de acero .

ulico Tipo B

Project Nombre Cantidad
21 BF2XBX16 Resorte de valvula de seguridad 1
22 M10X1 Tornillo de regulacion de presion 1
23 BF10 Circulo de combinacion 2
2 M10X1 Tomillo de sellado 2
2% BF foot Pedal 1
2% W6X25 Tornillo de fijacion 1
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27 M6 Tuerca universal 1
28 BF 8X50 Perno de fijacion 1
29 BF Resorte del percutor 1
30 BF10X52 Percutor 1
31 BF10X6.90 Anillo 2
32 BF10X6.90 Anillo 2
33 BF20 Circulo de combinacion 2
34 BF M20X1 .5 Asiento de aguja 1
35 BF18 Anillo de sellado 1
36 BF 18 Anillo antipolvo |
37 BF Resorte grande universal 1
38 BF 18 Tapa del resorte grande 1
39 BF 18X96 Ncleo de bomba pequefia 1




Forklift Scale

Instrucciones de Pantalla de Pesaje

Consulta/Impresion/Kilogra
Conversion de Libras (Ib)
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LED display 1

Switch/zero

Impresora térmica
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Forklift Scale

1. Configuracién basica:

(1)Cuerpo de la balanza para
vehiculo de manipulaciéon
hidraulica.

(2)Cargador.

(3)Control remoto.

2. Configuracién opcional:
(1)Impresora.
(2)Pantalla inaldmbrica.
(3)Pantalla grande inaldmbrica. impresora

Método de Uso

1. Encendido y autocomprobacion

Asegtirese de que no haya objetos pesados sobre las horquillas, mantenga presionado el boton [switch]
durante 2 segundos, luego suéltelo, encienda la maquina y la pantalla mostrara primero el nimero de versién
del software de esta balanza colgante, seguido del peso maximo y luego el voltaje de la bateria del equipo.
Después de 1 segundo, se mostrara en orden inverso desde "99999" hasta "00000" y luego "0", ingresando al
estado de pesaje.

Pantalla inaldambrica

Trabajo: Después de la autocomprobacidn, ingresara automaticamente al estado de pesaje en posicion cero.
Cuando se coloque un objeto para pesar y los datos se estabilicen, el zumbador sonara durante 0.5 segundos
como aviso, y la luz de estabilidad se encendera antes de la lectura.

2. Puesta a cero

Des ués de pesar un objeto y esperar a que el peso se estabilice, presione la tecla [Encender/Apagar Cero] o [-
ﬁ)en el control remoto. La pantalla mostrara "0".

Sl se encuentra en estado de puesta a cero, al presionar nuevamente estas teclas, se retornara al estado de peso

bruto y se mostrara el valor correspondiente.

3. Consulta de pesajes anteriores

Presione la tecla [Ver] o la tecla [ -] en el control remoto para visualizar el tltimo 1111 so registrado.

Presione nuevamente [Ver] o [-] para ver el pentltimo peso, y asi sucesivamente hasta un maximo de 10
registros.

Sino se presiona ninguna tecla durante 5 segundos, la pantalla volvera automaticamente al modo de pesaje.

4. Retencion de peso (bloqueo
Cuando el peso se estabilice, presione la tecla [H] para bloquear la lectura del peso en la pantalla.
Para desbloquear, presione nuevamente la tecla [H] o espere 30 segundos para que se libere automaticamente.

5. Apagado
Presione el botén [ Encender/Aﬁ)agar o,enel control remoto, presione simultdneamente [-0<] y [H] durante
aproximadamente 3 segundos hasta que aparezca "OFF" y el equipo se apague.

6. Indicadores luminosos

Luz de estabilidad: Se enciende cuando el peso esta estabilizado.

Luz de carga: Se enciende mientras la bateria se esta cargando.

Luz de bajo voltaje: Se enciende cuando el voltaje de la bateria es inferior a 5.6V.

Sila luz de bajo voltaje permanece encendida, se recomienda cargar la bateria de inmediato.
En caso de un voltaje criticamente bajo, el sistema se apagara automaticamente.

7. Funciones del control remoto
[ =0 <] : Funcion de puesta a cero

[H] :Blogueo de peso
[..] : Verificacion de peso

*
[ 7 1 :Teclas de funcion reservadas
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Pantalla de sobrecarga

Cuando el peso supera el 10% del rango maximo, se muestra "OUER".

1. La bateria puede retirarse de la balanza del vehiculo de manipulacién hidraulica para cargarla o cargarse
directamente en el equipo. Cuando el voltaje de la bateria sea inferior a 5.6V, debe cargarse. (Incluso si no se
usa, la bateria debe cargarse periédicamente, al menos una vez cada uno o dos meses.)

La descarga excesiva reducird la vida util de la bateria hasta que no pueda recargarse y quede inutilizable. A
medida que el voltaje disminuye, el brillo de la pantalla también se reducira.

El puerto de carga se encuentra en el lateral del monitor. Para cargar, conecte el enchufe del cargador a la
base de carga y luego enchtifelo a una fuente de 220V o 110V. El tiempo de carga aproximado es de 8 horas.

2. Indicadores luminosos del cargador
Luz roja: Indica que la bateria esta en proceso de carga.

Luz verde: Indica que la bateria estd completamente cargada. (Nota: Si el cargador no estd conectado a la
bateria o no esta cargando, la luz también mostrara color verde.)

Uso y mantenimiento

La balanza de manipulacién hidraulica es un instrumento de medicién de precision, por lo que se deben

tener en cuenta los siguientes puntos durante su uso:

1.Nuestra balanza de manipulacién hidraulica cuenta con buena resistencia a vibraciones y proteccién
contra la lluvia, pero debe evitarse la exposicion a vibraciones severas y lluvias prolongadas.

2.Esta estrictamente prohibida la sobrecarga para evitar dafios en el sensor o accidentes de seguridad.

3.Debido al fendmeno de autodescarga de las baterias, incluso si no se utilizan, deben cargarse
periddicamente para evitar su descarga excesiva y posible dafio. Se recomienda cargarlas al menos una vez
al mes (no exceder los dos meses).

4.Es importante revisar regularmente los componentes mecanicos de la balanza para evitar el aflojamiento
de tornillos, pasadores u otras piezas, y asi mantener el equipo en buen estado.

Normas para vehiculos de manipulacién hidraulica

1.La balanza del camién de manipulacién hidraulica ha sido calibrada con pesos estandar antes de salir de
fabrica. Cuando sea necesario recalibrar, puede contactar al departamento local de metrologia o ponerse
en contacto con nuestra fabrica o agente autorizado. Los usuarios no deben realizar ajustes por su cuenta.

Servicio postventa y responsabilidad legal

Los dafos causados por factores humanos o fuerza mayor no estan cubiertos por la garantia. El periodo de
garantia de nuestra balanza de manipulacién hidraulica es de un afio (excluyendo los consumibles como las
baterias). Cuando sea necesario realizar reparaciones, por favor informenos detalladamente sobre los
sintomas del fallo y permita que nuestra fabrica o agente autorizado se encargue de las reparaciones.

El fabricante recuerda a los usuarios que deben usar este producto de acuerdo con los requisitos de las
regulaciones nacionales de metrologia y prestar atencién al mantenimiento diario para asegurar el
funcionamiento normal de la balanza de manipulacion hidraulica. La responsabilidad por el producto esta
limitada por las disposiciones legales.
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Método de calibracién

Cuando se encienda la cuenta regresiva, presione el boton "Display P000", ingrese 003, presione la tecla Ay
0 para desplazarse, y la tecla H para cambiar.

Alingresar al menu de configuracion, presione la tecla H del control remoto en secuencia, y los cuatro ments
principales se mostraran en orden:

SET

CALSP
40
PA”

En la configuracion del ment: La tecla [H] del control remoto cambia de posicion. La tecla [+] confirma. La
tecla = 0 + Switch cambia de posicion.

SET (Configuracién):
D (Valor de division): Opciones: 00, 01, 02, 05, 10, 20. Presione [H] para cambiar. Presione [-] para
confirmar.

C (Decimales): Opciones: 0 (sin decimales), 1 (un decimal), 2 (dos decimales). Presione [H] para cambiar.
Presione [-.] para confirmar.

N (Seleccion de rango): Opciones: 00.1t (100kg), 00.2t (200kg), 00.3t (300kg), 00.5t (500kg), 01.0t (1000kg),
02.0t (2000kg), 03.0t (3000kg), 05.0t (5000kg), 10.0t (10000kg), 15.0t (15000kg), 20.0t (20000kg), 30.0t
(30000kg), 50.0t (50000kg). Presione [H] para cambiar. Presione [-.] para confirmar.

E (Configuracion de seguimiento de cero): Opciones: 0, 1, 2, 3. Presione [H] para cambiar. Presione [--] para
confirmar.

CALSP (Calibracién): (Nota: Presione [H] en el estado SET para ingresar a CALSP)

Presione [ ] para mostrar "CALOO" (correccion de posicion cero), espere 5 segundos y luego presione [-.] para
confirmar.

Se mostrara "00000" (ingreso de peso de carga).

Presione [H] para cambiar el nimero.

Presione [— 0 «] para cambiar la posicion.

Cuando se muestre el peso a ingresar, cargue el peso, espere a que se estabilice y presione [-] para confirmar
cuando el codigo sea estable. Luego, se regresara a la pantalla de visualizacién de peso.

AD (Visualizacion del cédigo interno AD)
Muestra el cédigo interno de datos AD.

PA (Visualizacién de la tasa estandar)

Muestra la tasa de calibracion. Si se cambia la placa base, ingrese la tasa de calibracién directamente sin
necesidad de recalibrar. Al ingresar al ment de configuracion, presione la tecla H del control remoto en
secuencia, y los cuatro menus principales se mostraran en orden:
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Identificacion de fallas

Fenémeno de falla

Posible causa

Soluciéon

No hay pantalla
después de encender

La bateria necesita ser cargada

Apagar y cargar

Dafio en la bateria

Reemplazar la bateria

Dafio en el botén

Reemplazar el botén

Presién incorrecta del botén

Presionar y mantener
mas de 3 segundos

La bateria no se
puede cargar

Cargador dafado

Verificar el cargador

Dafio en la bateria

Reemplazar la bateria

La luz indicadora
de carga no
enciende

El cargador no esta conectado
correctamente

Verificar el enchufe de 220V

Cargador dafiado

Reemplazar el cargador
dedicado

Valor de pantalla
inestable

El voltaje de la bateria es
demasiado bajo

Apagar y cargar a tiempo

El objeto estd en movimiento

Objeto estable

Gran error en el
peso medido

La carga no estd centrada

Debe estar colocado de mane
uniforme en los dos tenedore

El suelo es irregular

Los productos deben estar
sobre una superficie plana

El control remoto
no funciona

La baterfa del control remoto
estd agotada

Reemplazar la bateria

La sonda de la bascula tiene
contaminantes

Limpiar la sonda

Valor en pantalla
parpadea

El voltaje de la bateria es
demasiado bajo

Cargar ahora

Explicacién: Si hay una falla que no se puede resolver, por favor contacte al distribuidor
o fabricante de manera oportuna y no intente desarmarlo por su cuenta.

Debido al fenémeno de autodescarga de las baterias, incluso si no se usan, deben
cargarse regularmente para evitar la sobredescarga y el dafio a la bateria.
Generalmente, debe cargarse una vez al mes (sin exceder los dos meses).
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